Zadání pro měřický software
1. Základní charakteristika
1.1. Bude se jednat o software (dále jen SW), který bude připraven tak, aby mohl být provozován na různých mobilních  zařízeních  (mobilní telefon, tablet...). 
1.2. SW bude pracovat jak s pozicí zaznamenávanou přímo na mobilním zařízení, kde je provozován, tak i s pomocí externí antény, resp. přes SW třetí strany. Externí antény mohou pracovat s pomocným SW, který umožňuje základní nastavení antény, připojení na síť RTK stanic a další. V takovém případě SW bude pracovat s tzv. mockovanou polohou.
1.3. SZIF bude SW využívat jako obslužný a měřický SW ve svých zařízeních. Hlavním využitím bude především měření a sběr dat v agendách kontrol na místě a LPIS (land parcel identification system).
1.4. SW bude sloužit pro ověřování hranic pozemků, způsobilých a nezpůsobilých ploch, přeměřování liniových prvků a zaznamenání bodových prvků. U jednotlivých prvků je nutné vyhodnotit nejen jejich polohu, ale také jednotlivé charakteristiky (délka, obvod, výměra...).
1.5. SW musí umět pracovat v off-line režimu, tedy pro samotné měření a sběr dat nebudete vyžadovat připojení k síti, i když některé funkce mohou být omezeny (např. zobrazení podkladových WMS dat). Pro další práci (např. import / export dat) není off-line režim nutný. 
1.6. Vstupním a výstupním formátem musí být vždy minimálně ESRI shapefile. Pokud to SW umožňuje budou využíván také GeoJSON a pro import také strukturovaný textový soubor.
1.7. SW umožní nastavit některé funkce HW tlačítkům, pokud to daný přístroj podporuje.
1.8. Aplikace bude v české lokalizaci, ta se týká i veškerých příruček a dalších podpůrných dokumentů určených uživatelům.
1.9. K aplikaci budou dodány videonávody, které vysvětlí všechny hlavní funcionality. A uživatelská příručka zvlášť pro operační systém Android a zvlášť pro iOS.
2. Zakázka/projekt a data
2.1. Měření bude probíhat vždy do zakázky/projektu, který bude pro každou kontrolu/místní šetření vycházet z předdefinované šablony. Šablona bude určovat podkladová data a data, která budou v rámci zakázky/projektu měřena (redlines). 
2.2. Uživatel si bude moci svou zakázku/projekt vhodně pojmenovat. SW umožní zadat název o rozsahu minimálně 1 – 25 znaků. Název zakázky/projektu může obsahovat znaky jako jsou písmena, číslice, ale např. také lomítka, pomlčky, závorky, podtržítka apod.
2.3. Pro vrstvy editované i podkladové vektorové vrstvy bude možné nastavit:
2.3.1. body
2.3.1.1. barvu
2.3.1.2. výběr symbolu z galerie (minimálně 5 tvarů)
2.3.1.3. velikost bodu
2.3.2. linie
2.3.2.1. barvu 
2.3.2.2. tloušťkou
2.3.2.3. výběr symbolu z galerie (minimálně plná, tečkovaná, přerušovaná (minimálně dvě rozpoznatelné) čára)
2.3.3. polygony
2.3.3.1. barvu okrajové linie, lze nastavit bez okrajů
2.3.3.2. tloušťka okrajové linie
2.3.3.3. výběr symbolu pro okrajovou linii - z galerie (minimálně plná, tečkovaná, přerušovaná (minimálně dvě rozpoznatelné) čára)
2.3.3.4. barvu výplně, lze nastavit bez výplně
  
2.4. SW bude pracovat primárně s daty v souřadném systému S-JTSK, dále také s WGS 84. Převod dat do S-JTSK musí mít dostatečnou přesnost, aby byla zachována požadovaná polohová přesnost 50 cm.
2.5. Export dat bude možné provádět jednotlivě dle měřených prvků ve vrstvě, za celou vrstvu i za celý projekt.
2.6. Při exportu dat do formátu ESRI shapefile budou atributy exportovány jako atribut v souboru DBF (součást standardu SHP).
3. Měření a práce v SW
3.1. Před začátkem měření si bude moci uživatel zvolit, do které z vrstev bude měřit. Tato volba musí být dostupná maximálně na dvě kliknutí.
3.2. SW bude obsahovat manažer vrstev, pomocí něhož bude možno tyto vrstvy zobrazit/nezobrazit, odstranit ze seznamu, měnit pořadí zobrazených vrtev. 
3.3. U vektorových dat bude rozlišeno, zda se jedná o podkladová nebo měřená data. U podkladových dat nebude možná editace vrstvy.
3.4. V průběhu samotného sběru dat bude vždy zobrazeno mapové okno, ve kterém budou zobrazeny: 
3.4.1. viditelné (zapnuté) podkladové vrstvy 
3.4.2. měřené prvky 
3.4.3. aktuální pozice formou kurzoru na mapě 
3.4.4. počet dostupných satelitů 
3.4.5. dostupnost korekce včetně informace o jejím typu (RTK, SBAS) a číselná hodnota DOP a číselná hodnota DOP 
3.4.6. očekávaná střední polohová chyba v metrech (uvedená min. na jedno desetinné místo) 
3.5. Centrování pozice na kurzor půjde vypnout pro případy, že si pracovník bude chtít prohlížet mapu v jiné části, než se právě nachází. V ostatních případech se bude poloha centrovat na střed nebo bude kurzor umístěn tak, že nesmí “vycestovat” z právě zobrazeného pohledu – mapa je tedy stabilní, dokud kurzor nepřejde přes okraj zobrazované oblasti, následně se opět vycentruje.
3.6. Data (body, lomové body) bude možno ukládat:
3.6.1. v kontinuálním režimu (záznam bodů ve zvoleném časovém a vzdálenostním intervalu nebo jejich kombinaci), 
3.6.2. v režimu manuálního ukládání jednotlivých lomových bodů (bodový režim, kdy ukládaná pozice bude vypočítaná jako průměr několika dílčích pozic s tím, že počet těchto pozic/měření bude možno uživatelem průběžně volit).
3.6.3. Jednotlivé režimy sběru dat bude možné v rámci jednoho měření přepínat.
3.7. V průběhu sběru dat budou kromě zobrazeného mapového okna k dispozici následující ikony/volby: 
3.7.1. ikona/volba pro funkci přepnutí/změny mezi bodovým a kontinuálním měřením 
3.7.2. ikona/volba pro funkci start/pauza měnící funkci dle aktuálního stavu (při probíhajícím měření funkce pauza, při přerušeném měření funkce start)
3.7.3. Ikona pro uložení měření
3.7.4. Ikona pro zrušení měření
3.7.5. ikona/volba plnící funkci menu pro další funkce/volby:
3.7.5.1. funkci pro smazání posledního zaměřeného bodu neuložené geometrie. 
3.7.5.2. volba pro zadání intervalu (libovolné číslo) záznamu bodu při kontinuálním měření (metry a sekundy), u bodového měření bude možné zadat počet pozic, ze kterých bude průměrováním získán změřený bod.  
3.7.5.3. další funkce, které není nutné mít na hlavní obrazovce a jejích umístění toto zadání explicitně neurčuje, nebo funkce.
3.8. Při měření bude docházet k průběžnému ukládání dat tak, aby v případě nenadálého výpadku (restartu) nedošlo ke ztrátě dat rozpracovaného prvku. Po znovuspuštění programu bude možné v měření pokračovat.   
3.9. SW umožní přiřadit funkci pauza pro kontinuální měření jednomu z hardwarových tlačítek, pokud to zařízení umožňuje. Dále přiřadit funkci zaznamenání polohy pro bodové měření jednomu z hardwarových tlačítek, pokud to zařízení umožňuje.  Pokud bude mít zařízení více takových tlačítek, SW umožní přidat i další funkce.
3.10. Umožní přerušit měření jednoho prvku, započít měření druhého prvku a buď měření druhého prvku dokončit a po jeho dokončení se vrátit k doměření prvku prvního nebo měření druhého prvku přerušit a zahájit měření dalších prvků. Principem požadavku je možnost mít více přerušených měření více prvků zároveň s možností jejich dokončení dle potřeb uživatele.   
3.11. Umožní stanovit odsazení měřeného bodu resp. lomového bodu u geometrie linie, polygon (vlevo nebo vpravo ve směru měření + vzdálenost) a změnu parametrů tohoto odsazení kdykoliv v průběhu měření jednoho prvku.  
3.12. Umožní zobrazit číselné hodnoty výsledku měření – např. obvod a výměra měřeného polygonu. U prvku typu linie bude možné zobrazit její délku.  To vše i v případě, že prvek ještě není dokončen a uložen.
3.13.  Ke každému zaměřenému bodu (vertexu) v rámci prvku (bod, linie, polygon), bude možno zobrazit a exportovat do textového souboru tyto údaje: 
3.13.1. číslo zaměřeného bodu v rámci prvku, 
3.13.2. souřadnice XY zaměřeného bodu v S-JTSK a WGS 84, 
3.13.3. odhad střední polohové chyby zaměřeného bodu v metrech, uvedený na jedno příp. dvě desetinná místa, 
3.13.4. hodnoty HDOP a VDOP, 
3.13.5. počet satelitů GPS NAVSTAR použitých k výpočtu pozice bodu,  
3.13.6. počet satelitů GLONASS použitých k výpočtu pozice bodu, 
3.13.7. počet satelitů Galielo použitých k výpočtu pozice bodu, 
3.13.8. počet satelitů dalšího systému
3.13.9. čas a datum zaměření bodu, 
3.13.10. rozlišení, zda byl bod zaměřen autonomně (bez korekcí) nebo s korekcemi, přičemž je nutno rozlišit, zdali byly korekce ze sítě permanentních referenčních stanic nebo z EGNOS.
3.13.11. informaci o uživateli, který měření provedl
3.14. Bude obsahovat nástroj pro navigaci na zvolený prvek ve vektorových podkladových datech nebo na manuálně zadané souřadnice a na bod identifikovaný v mapovém okně SW označením polohy dotykovým perem. V režimu navigace se zobrazí směr a vzdálenost k vybranému cíli. 
3.15. Bude možné definovat masku, která bude sloužit k filtraci bodů, u nichž bude překročena prahová hodnota HDOP, nebo prahová hodnota odhadu střední polohové chyby, případně nebude dostupná diferenciální korekce. Tyto body nebudou uloženy. 
3.16. Zařízení zvukem upozorní na situace:
3.16.1.  kdy bude uložen bod vč. dílčích bodů linie nebo polygonu, u bodového měření také při zaznamenávání jednotlivých poloh pro průměrování
3.16.2. při neuložení bodu z důvodu překročení hodnot z masky
3.16.3. při změně režimu sledování polohy (stand alone, SBAS korekce, RTK korekce). 
3.17. Veškeré zásadní kroky ze strany uživatele, jako je například nevratné smazání sady dat (např. smazání celého polygonu), bude předcházet dotazovací okno s volbou, zdali má být konkrétní krok proveden či nikoliv (ano/ne).  
3.18. SW umožní provádět jednoduchá měření přímo na obrazovce, kdy uživatel klikáním definuje polygon/linii, u kterých následně bude možné zobrazit obvod a výměru/délku linie.

